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1) Préambule

Les caracteristiques de la carte MIDI-INGENIERIE MIBL-505, les précautions d’utilisation
ainsi que les consignes de securité concernant sa mise en ceuvre sont décrites dans la
documentation de la carte.

La carte MIBL-0505 est connectée au calculateur soit par une liaison USB , soit par une
liaison RS485 : I’IHM ne permet pas I’adaptation RS485 sur un port COM RS232 natif
du calculateur , cette liaison est donc de type VCP USB <—-> RS485

Apres installation du matériel, il existera au niveau calculateur un port « COM » dedié a la
carte MIBL-0505 .

L’THM recherche ce port « COM » ( réf page DRIVER ) et identifie la carte MIBL-0505 qui
y sera connectée .

L’THM permet de configurer la carte MIBL-0505, (parametres de régulation, adaptation au
moteur, mode de fonctionnement)

Cette version de I'IHM effectue cette adaptation par la description du moteur utilisé et de
I’inertie de la charge.

Les descripteurs moteurs nécessaires sont détaillés en annexe et sont regroupés dans un
fichier « bibliothéque moteur » qu’il sera possible de compléter ultérieurement
L’THM est organisé en 3 « pages » ou « onglets » détaillés ci-apres :

Driver : recherche de la carte MIBL-0505 a configurer

Moteur : paramétrage de la carte en fonction du moteur et de la charge
Controle : Mise en ceuvre de mouvements moteur et visualisation des états

Une configuration plus complexe de la carte (filtrage des défauts, polarité des signaux de
contréle,...) devra étre effectuée par une application autre que cette IHM
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2) « DRIVER »

La recherche des cartes MIBL-0505 est contrblée par la page « DRIVER » :

Recherche :
Interrogation sur tous les ports COM
Affichage des cartes détectées

Validation :
Selection de la carte MIBL-505 a paramétrer.

Thm_9245 mai 2019 v0.01 = X

IHM driver MIBL-505

midi ingenierie

Driver O ‘ Moteur @ ‘ Contréle @ ‘

MIBL505 sélectioné :
MIBL505 driver brushless sn 19158648 [ COM24 ] ‘ ‘ Validation ‘

MIBL505 identifié :
MIBL505 driver brushless sn 19158648 [ COM24] - ‘ Recherche ‘

Connectez le driver MIBL-505 puis lancez la Recherche

Remarque :

Si UNE seule carte MIBL-0505 est détectée au démarrage de 1’application, la validation est
automatique et la page « Contréle » est directement affichée.
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3) « MOTEUR »

Cette page permet de sélectionner un moteur (voir annexe) et de visualiser les parametres
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Ihm_9245 mai 2019 v0.01 o= S
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IHM driver MIBL-505
22ECS45 Ultra EC midi ingenierie
Driver O Moteur @ ‘ Contréle @ ‘
Identification du Moteur:
22ECS45 Ultra EC ‘ Choix d'un autre moteur \
L
npP : 1 nombre de paire de pdéles
i
R: 38| résistance entre deux phases moteur (/100 )
i L: 35 inductance entre deux phases moteur ( pH)
[ |
Kc: 52| constante de couple ( mMNm/A)
J: 230 | inertie ramenée au rotor (g.cm?)
Je: O nerte de 1a charge ramenee au rotor (g cm?)
Réglage manuel | Validation

Réglage manuel :

Si le moteur utilisé n’est pas dans la liste (voir annexe) permet de fixer les parameétres
(L’THM ne permet pas de mettre a jour le fichier moteur)

Choix d’un autre moteur :

Sélection d’un moteur dans la liste prédéfinie, ou d’un retour en « réglage usine »
Validation :

Les modifications sont transmises a la carte MIBL_505.

Les parameétres de régulation sont également calculés et transmis

« réglage usine » est la configuration a défaut de la carte MIBL-505, ce réglage permet
UNIQUEMENT le mode « commande en tension » pour une prise en main rapide de la carte
sans 1’adaptation a un moteur particulier.

Le parametre Jc (inertie de la charge ramenée au rotor) permet d’adapter la carte MIBL-505
au systéme « moteur + charge » si nécessaire.
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4) « CONTROLE »

Configuration du mode de fonctionnement, paramétrage des consignes MAX et sélection du

type de commande : Numérique / Analogique

Sur le c6té droit de I’écran , les signaux d’entrées sont visualisés ainsi que les états Vcc ,

Vitesse et Position

En bas de I’écran les défauts sont visualisés et pourront étre acquittés

IHM driver MIBL-505

22ECS45 Ultra EC
Moteur @

midi ingenierie

Contréle ®

s/n 19158648
Driver @

ENERGY_IN
mode de fonctionnement :

piGaL_iveut GO ‘

© Commande en tension
Régulation de courant
Régulation de vitesse

Commande Numérique

% Consigne Max / STOP_IN

50

11,91V
o SensA
SensB

Consigne Max= 24 00

Limitation en courant= 10,00

Accélération= 500 Vis

Apply Vee (V
- 31,39

¢ Vitesse (rpm
Apoly 3 860

Position

DEFAULT [§
g 692811

CL L[ [ Izsl3] [z2lzalzols[aelsaze] [ | | [ | [os[os] [oeosloalosoalonleq]

IHM driver MIBL-505

22ECS45 Ultra EC

s/n 19158648 midi ingenierie

Driver @ ‘ Moteur @ Contréle @
ENERGY_IN
mode de fonctionnement : DIGITAL INPUT m ‘

¢ Commande en tension
Régulation de courant
Régulation de vitesse

ENERGY_MOT
/STOP_IN
DIRECTION_IN
1191V
SensA ANA_IN
SensB 80%
Apply

31,12
Apply ENABLE m

DEFAULT u

1423
LI I T T T2s[24] [zz[z2]zo[zs[ze[z7[ze[ | | [ I [ [os[os] [oe[os[o4[o3[o2[ox[oo]

Commande Numérique

% Consigne Max

! Consigne Max= 24,00 Vv ‘ 5 0

‘ Limitation en courant= 10,00 A

‘ Accélération= 500 Vis ‘

774159

DIGITAL INPUT est actif (&1F

la commande numérique est
privilégiée : les mouvements sont
mis en ceuvre par l'envoi de
commandes sur la liaison série ou
UsB

Les signaux ENERGY_IN et
/STOP_IN restent prioritaires

DIGITAL INPUT est inactif ( )
la commande analogique est
privilégiée : les mouvements sont
mis en ceuvre par les signaux
disponibles sur les connecteurs

L'THM visualise les états des signaux
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Annexe : fichier de description moteur

Les paramétres suivants sont mémorisés :
Désignation, Constructeur, Type (pour information et gestion ultérieure)
Nb paire de Pole, Constante de couple, Résistance, Inductance, Inertie

Le fichier est structuré comme suit :

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8"?=>
- <Motors_Table=
- =motor_brushless=
«<Designation>=22ECS45 Ultra EC</Designation=
< Constructeur=Portescap</Constructeur=
<Type>BRUSHLESS </Type:=
<MbPOLE=>1=/MbPOLE=
«<TorgqueConstant>=52</TorqueConstant>
<Resistance>38</Resistance>
<Inductance=35</Inductance:
<Inertie=230</Inertie>
< /motor_brushless=
- =motor_brushless:
«<Designation>=22ECT82_9B 13 686T R31 21 687T 35</Designation>
< Constructeur=Portescap</Constructeur=
< Type>BRUSHLESS </Typex
<MbPOLE=>2=/MbPOLE=
< TorgueConstant>=26</TorqueConstant>
<Resistance =61 < /Resistance:
<Inductance=71</Inductance=
<Inertie=13</Inartie=
</motor_brushless=
- =motor_brushless:»
«<Designation>22ECT60-10B9 Ultra EC</Designation>
< Constructeur=Portescap</Constructeur=
<Type>BRUSHLESS </Type=
<MbPOLE>4=/MbPOLE=
«<TorgueConstant>11</TorqueConstant>
<Resistance>19</Resistance=
<Inductance:=20</Inductance:
zInertie=8<=/Inertie>
< /motor_brushless=
< /Motors_Table=

Les unités sont précisées sur la page « Moteur »

Ce fichier MIBL505_Motors.xml doit étre présent dans le répertoire de IHM-MIBL505.exe
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