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MIP 453-1 / MIP 453-2

AMPLIFICATEURS UNIPOLAIRES LOW COST
VERSION EOM

Spécifications techniques

Alimentation :
Courant moteur :
Résolution :

Nombre d'axes

Moteur :

Entrées de pilotage :

Entrée logique :
Sortie logique :
Fréquence de pas:

Réglages :

Visualisation :

Protections :

Connectique :

Dimensions (mm):

Poids :

Certifications
-Marquage (€

20 a45VvDC
jusqu’a 3 A
pas entier / demi pas

1 moteur pour la MIP453-1
2 moteurs pour la MIP453-2

Biphasé, 6 ou 8 fils, pilotage
unipolaire

Horloge, Sens, Stand-by
Energie

Défaut

20 kHz max.

Courant nominal : résistance
a cabler

Courant de stand-by : par
résistance a cabler
Résolution : strap

Alimentation (LED jaune)
Défault (LED rouge)
Présence 5 VDC (LED verte)

Surtension d'alimentation
Surcourant d'alimentation
Surcourant moteur

2 x HE 14 pour la MIP453-1
3 x HE 14 pour la MIP453-2

160 x 82 x 36,5 cm

150g pour la MIP453-1
2209 pour la MIP453-2

-Tous les circuits imprimés équipant les cartes
midi ingénierie sont UL

Les cartes MIP453-1 et MIP453-2 sont des am-
plificateurs pas entier / demi pas destinés au
pilotage de moteurs pas a pas 6 ou 8 fils.

Déclinés en version 1 axe et 2 axes, ces mo-
dules sont particulierement adaptés aux appli-
cations de série ou la notion de codt est un pa-
rametre décisif.

La résolution ainsi que le courant moteur sont
réglables directement sur la carte et peuvent
étre préréglés en usine en fonction du besoin de
I'application.

Les MIP453-1 et MIP453-2 conviennent parti-
culierement pour des moteurs pas a pas de
taille 17 et 23, notamment les 17 PM, 23 LM et 23
KM.

Références
MIP453-1 (Amplificateur 1 axe 45V-3A)

MIP453-2 (Amplificateur 2 axes 45V-3A)

Options

MS02 (Carte d'axe MICROSIMPA) permettant le
contrble des entrées de pilotage. Integre un auto-
mate temps réel, 8 entrées et 8 sorties logiques libres
de programmation, un port série RS232C pour la pro-
grammation et le pilotage en mode direct.

SPxxx-48 (Alimentation secteur xxx W), régulée avec
PFC, de 150 a 500 W en fonction du nombre de car-
tes et de la puissance requise.



Connectigue et raccordements

Connecteurs HE 14 (fournis et précablés)
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